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“Исследование нелинейной модели движения судна на воздушной подушке”

Состав отчета по лабораторным работам 1,2 и 3

1. Титульный лист.

2. Цель работы. Особенности устройства и движения СВП.

3. Теоретические основы

· Определение точек устойчивого равновесия нелинейной системы.

· Определение устойчивости точек равновесия по Ляпунову. Типы точек равновесия.

· Определение границы области устойчивых установившихся режимов.

· Понятие фазового портрета. Особые точки и траектории. Область притяжения устойчивой точки равновесия.

4. Уравнения рысканья СВП. Коэффициенты. Системы координат. Переменные состояния. Графики, таблицы и рисунки.

5. Определение установившихся режимов движения судна на воздушной подушке в условиях безветрия и при ветре. Графическое представление изменение точек равновесия в зависимости от скорости ветра. Анализ устойчивости установившихся режимов движения СВП. Определение границы области устойчивых установившихся режимов движения СВП.

6. Определение области притяжения балансировочного режима движения СВП в условиях безветрия. Определение области притяжения балансировочного режима движения СВП при ветре. Рисунки полученных областей притяжения с указанием всех особых точек, особых траекторий, направления движения на фазовых траекториях (фазовые «портреты»). Анализ полученных фазовых «портретов», включая анализ изменения области притяжения при действии ветра.

7. Постановка задачи определение эффективности руля. Определение эффективности руля при действии ветра. График зависимости угла перекладки руля, компенсирующего ветер, и угла дрейфа от скорости ветра. График зависимости скорости компенсируемого ветра и угла дрейфа от угла перекладки руля. Анализ эффективности руля.

8. Заключение.

9. Список литературы.

