5. Исследование системы ДАУ ГД и РЧВ грузового теплохода

План исследования.

1. Исследование мат.модели движения судна и ГД. 

1.1. Прямолинейное равномерное движение (контроль задания характеристик винта, двигателя и корпуса). Начальное положение машинного телеграфа = конечному. Возмущения отсутствуют. РЧВ выключен. Анализируется скорость хода и обороты ГД. 

1.2. Торможение судна. Возмущения отсутствуют. РЧВ выключен. Начальное положение машинного телеграфа МПХ. Конечное – СТОП. Анализируется скорость хода, обороты ГД и выбег судна, сила сопротивления.

2. Исследование ДАУ ГД. 

2.1. Активное торможение (реверс) судна. Возмущения отсутствуют. РЧВ выключен. Начальное положение машинного телеграфа ППХ. Конечное – ПЗХ. Анализируется скорость хода, обороты ГД и выбег судна.

3. Исследование РЧВ. 

3.1. Циркуляция (35 градусов перекладки руля, ППХ). Возмущения отсутствуют. РЧВ – выключен, включен без интеграла, включен с интегралом. Анализируется скорость хода, обороты ГД, положение рейки ТНВД.

3.2. Движение на встречном и попутном волнении (4 и 6 баллов). РЧВ включен с интегралом. Анализируется скорость хода, обороты ГД, положение рейки ТНВД, момент на валу.
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