Приложение 3.

Список данных для моделирования

Данные для моделирования задаются в файле ship_dat.m

Пример файла ship_dat.m для т/х «Marchen Maersk» прилагается.

Имя переменной
Название параметра
Единицы измерения
Комментарий

mass
Масса судна 
[image: image1.wmf]m


кг
Из исходных данных

L
Длина между перпендикулярами 
[image: image2.wmf]L


м
Из исходных данных

B
Ширина 
[image: image3.wmf]B


м
Из исходных данных

Ta
Осадка кормой 
[image: image4.wmf]a

T


м
Из исходных данных

Tf
Осадка носом 
[image: image5.wmf]f

T


м
Из исходных данных

lam11
Присоединенная масса 
[image: image6.wmf]11

l


кг
Рассчитывается по методике из раздела 1

lam22
Присоединенная масса 
[image: image7.wmf]22

l


кг
Рассчитывается по методике из раздела 1

Rx0

V0
Точка буксировочного сопротивления 
[image: image8.wmf])

(

V

R


Н

м/с
Рассчитывается по методике из раздела 1

Корректируется в соответствии с разделом 4

D
Диаметр винта 
[image: image9.wmf]p

D


м
Из исходных данных

z_prop


Отстояние оси винта от ОП
м
Из исходных данных

t_
Коэффициент засасывания 
[image: image10.wmf]*

t


-
Рассчитывается по методике из раздела 2

W
Коэффициент попутного потока 
[image: image11.wmf]W


-
Рассчитывается по методике из раздела 2

K_CT

K_CQ
Корректирующие коэффициенты на кривые действия винта
-
Рассчитывается по методике из раздела 4

MT_h 

MT_n

MT_V
Таблица машинного телеграфа.

Положение рукоятки в %,  частота вращения двигателя и скорости хода судна
%

об/с

м/с
Из исходных данных

Je
Приведенный момент инерции двигателя 
[image: image12.wmf]J


кг м2
Рассчитывается по методике из раздела 3

n_cp
Обороты контрпуска 
об/с
Из исходных данных

n_min
Минимально устойчивые обороты
об/с
Из исходных данных

Af

bf
Коэффициенты момента механических потерь 
[image: image13.wmf]f

Q

 
[image: image14.wmf]a

, 
[image: image15.wmf]b

 

Рассчитывается по методике из раздела 3

Qa_max
Максимальная величина крутящего момента пускового воздуха 
[image: image16.wmf]a

Q


Нм
Рассчитывается по методике из раздела 3

MT_Qe
Установившиеся значения крутящего момента двигателя 
[image: image17.wmf]*

e

Q


Нм
Рассчитывается по методике из раздела 3

K_dn

K_diff

K_int
Параметры регулятора частоты вращения 
[image: image18.wmf]n

K

, 
[image: image19.wmf]d
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, 
[image: image20.wmf]ò
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Задаются в соответствии с рекомендациями из раздела 5

a_times_RCS
Характеристики системы ДАУ (времена переходов) 
[image: image21.wmf])
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c
Из исходных данных

a_rudder_angle

a_Wz_turn

a_V_turn

a_beta_turn
Параметры установившихся циркуляций, выполненных на полном морском ходу
град

град/с

м/с

град


Из исходных данных

tau0_turn
Время входа в установившуюся циркуляцию (по угловой скорости и рысканию)
с
Из исходных данных

aR_AW

V0_R_AW

a_h3p_R_AW
Дополнительное буксировочное сопротивление на волнении (должно быть рассчитано для волнения 3 и 7 баллов по ГУГМС-53  для скорости ППХ и двух направлений волнения – встречное и попутное)
Скорость, на которой оно вычислялось 

Высоты волн
Н

м/с

м
Рассчитывается по методике из раздела 1

Кривые действия винта (рассчитываются по методике из раздела 2) задаются в виде таблиц в файлах ct.dat, cq.dat

Формат данных:

каждый файл содержит 2 столбца (без разделителей)

1й столбец – угол поступи винта 
[image: image22.wmf]b

 (градусы)

2й столбец файла ct.dat - 
[image: image23.wmf])
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2й столбец файла cq.dat - 
[image: image24.wmf])
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1
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_1048062742.unknown

_1048427398.unknown

_1049482956.unknown

_1049482989.unknown

_1048427495.unknown

_1048427530.unknown

_1048427399.unknown

_1048427139.unknown

_1048427308.unknown

_1048427309.unknown

_1048427307.unknown

_1048426815.unknown

_1048427088.unknown

_1048426821.unknown

_1048267364.unknown

_1047733259.unknown

_1048060685.unknown

_1048062655.unknown

_1047733306.unknown

_1033574706.unknown

_1047733145.unknown

_1032036894.unknown

_1032036950.unknown

_1031949254.unknown

