1. Вариант 1 (Шифр "Яр_гр")

Список исходных данных по судну

для выполнения курсового расчета по теме:

СИСТЕМА ДАУ ГД ГРУЗОВОГО ТЕПЛОХОДА

1.1. Общая информация

Тип судна 
балкер

Загрузка
судно в полном грузу

Эксплуатационная скорость хода 
14 уз

Одновинтовое судно с выкружкой гребного вала и бульбом

1.2. Корпус судна

Водоизмещение 
33089 т

Длина между перпендикулярами  
174 м

Ширина 
22.6 м

Осадка носом 
10.1 м

Осадка кормой 
10.7 м

Площадь проекции надводной части корпуса судна на ДП, м2
1525

Площадь проекции надводной части корпуса судна на МШ, м2
417

1.3. Гребной винт

тип гребного винта 
ВФШ

диаметр 
5.9 м

дисковое отношение 
0.571

шаговое отношение 
0.71

число лопастей 
4

относительный диаметр ступицы 
0.2

относительный диаметр ступицы 
правое

тип профиля
 NACA0016

1.4. Гребной вал

Длина гребного вала 
 18 м

1.5. Главный двигатель

Тип главного двигателя 
 малооборотный двухтактный реверсивный дизель с турбонаддувом Sulzer GRND76

номинальный режим:

мощность 
8827 кВт

частота вращения 
114 об/мин

мин.устойчивые обороты 
24 об/мин

обороты контрпуска
34 об/мин

критические обороты
60-68 об/мин

максимальное количество последовательных пусков
 12

диаметр цилиндра
 0.8м

радиус кривошипа
 0.8м

Таблица машинного телеграфа - таблица 1.

Таблица 1

Положение рукоятки машинного телеграфа
Частота вращения, об/мин
Скорость хода, уз

ПМПХ (Полный морской передний ход)
114
14.0

ППХ (Полный передний ход)
85
10.2

СПХ (Средний передний ход)
55
6.5

МПХ (Малый передний ход)
45
5.3

СМПХ (Самый малый передний ход)
31
3.5

СТОП 
0
0

СМЗХ (Самый малый задний ход)
-31
-

МЗХ (Малый задний ход)
-45
-

СЗХ (Средний задний ход)
-55
-

ПЗХ (Полный задний ход)
-85
-

1.6. Система ДАУ ГД

Временные характеристики - таблица 2.

Таблица 2. Время переходов с режима на режим (мин-с)

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа ДАУ
Аварийная программа ДАУ

НАЗАД

   ПМПХ   ->   ППХ      
   10-00   
   1-00    

   ППХ    ->   СПХ      
    0-10   
   0-05    

   СПХ    ->   МПХ      
    0-07   
   0-05    

   МПХ    ->   СМПХ     
    0-07   
   0-05    

   СМПХ   ->   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   ->   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   ->   МЗХ      
    0-07   
   0-05    

   МЗХ    ->   СЗХ      
    0-07   
   0-05    

   СЗХ    ->   ПЗХ      
    0-15   
   0-10    

ВПЕРЕД

   ПМПХ   <-   ППХ      
   10-00   
   1-30    

   ППХ    <-   СПХ      
    0-15   
   0-05    

   СПХ    <-   МПХ      
    0-07   
   0-05    

   МПХ    <-   СМПХ     
    0-07   
   0-05    

   СМПХ   <-   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   <-   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   <-   МЗХ      
    0-07   
   0-05    

   МЗХ    <-   СЗХ      
    0-07   
   0-05    

   СЗХ    <-   ПЗХ      
    0-07   
   0-05    

тип РЧВ 
 всережимный с гибкой обратной связью и гидравлическим сервомотором; закон регулирования ПИ.

Диапазоны регулировок временных характеристик системы ДАУ - таблица 3

Таблица 3

Изменение скорости вращения, 

% номин.скор.
Диапазон регулировки время изменения скорости вращения ГД,

мин - с

Нач.скор. -> Кон.скор.
Нормальная программа ДАУ
Аварийная (экстренная) программа ДАУ

ВПЕРЕД

100     <-    80
7-00   23-00
0-30   2-00

80       <-   0
0-12    0-60
-

НАЗАД

100   ->    минин.скор.
-
0-20   0-90

1.7. Данные об управляемости судна

Данные о поворотливости судна (ПМПХ) – таблица 4

Таблица 4

Угол перекладки руля, град
Время поворота на 360 град, мин.с
Дрейф на уст.циркуляции, град
Угловая скорость поворота на уст.циркуляции, град/с
Скорость хода на уст.циркуляции, уз

35
8–08
18
0.71
6.5

15
11-55
11
0.54
9.5

5
17-06
6.4
0.36
11.9

1.8. Дополнительные данные

Параметры полигармонического дополнительного момента сопротивления (для исследования работы регулятора частоты вращения двигателя) - таблица 5.

Таблица 5

Номер гармоники
Частота, Гц
Амплитуда

1



2



3



4



5



Вариант 2 (Шифр "Тих_гр")

Список исходных данных по судну

для выполнения курсового расчета по теме:

СИСТЕМА ДАУ ГД ГРУЗОВОГО ТЕПЛОХОДА

1.9. Общая информация

Тип судна 
контейнеровоз

Загрузка
судно в полном грузу

Эксплуатационная скорость хода 
19.4 уз

Одновинтовое судно с выкружкой гребного вала и бульбом

1.10. Корпус судна

Водоизмещение 
32025 т

Длина между перпендикулярами  
192.7 м

Ширина 
25 м

Осадка носом 
9.64 м

Осадка кормой 
9.97 м

Площадь проекции надводной части корпуса судна на ДП, м2
3244

Площадь проекции надводной части корпуса судна на МШ, м2
533

1.11. Гребной винт

диаметр 
6 м

дисковое отношение 
0.67 м

шаговое отношение 
1

число лопастей 
4

относительный диаметр ступицы 
1.3/6

относительный диаметр ступицы 
правое

тип профиля
 NACA 0016 (A=0.8)

1.12. Гребной вал

Длина гребного вала 
 22 м

1.13. Главный двигатель

Тип главного двигателя 
 малооборотный двухтактный реверсивный дизель с турбонаддувом 9ДКРН 80/160-4

номинальный режим:

длит.эксплуатационная мощность 
15890 кВт

частота вращения 
122 об/мин

мощность ЗХ
13460 кВт

мин.устойчивые обороты 
36 об/мин

обороты контрпуска
30 об/мин

критические обороты
 54-64 об/мин

максимальное количество последовательных пусков
 12

диаметр цилиндра
 0.8м

радиус кривошипа
 0.8м

Таблица машинного телеграфа - таблица 1.

Таблица 1

Положение рукоятки машинного телеграфа
Частота вращения, об/мин
Скорость хода, уз

ПМПХ (Полный морской передний ход)
    119     
   19.4   

ППХ (Полный передний ход)
    100     
   16.3   

СПХ (Средний передний ход)
     90     
   14.6   

МПХ (Малый передний ход)
     75     
   12.2   

СМПХ (Самый малый передний ход)
     50     
    8.0   

СТОП 
      0     
    0.0   

СМЗХ (Самый малый задний ход)
    -50     
-

МЗХ (Малый задний ход)
    -60     
-

СЗХ (Средний задний ход)
    -75     
-

ПЗХ (Полный задний ход)
    -90     
-

1.14. Система ДАУ ГД

Временные характеристики - таблица 2.

Таблица 2. Время переходов с режима на режим (мин-с)

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа ДАУ
Аварийная программа ДАУ

НАЗАД

ПМПХ   ->   ППХ      
    7-00   
   1-00    

   ППХ    ->   СПХ      
    0-15   
   0-05    

   СПХ    ->   МПХ      
    0-10   
   0-05    

   МПХ    ->   СМПХ     
    0-07   
   0-05    

   СМПХ   ->   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   ->   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   ->   МЗХ      
    0-07   
   0-05    

   МЗХ    ->   СЗХ      
    0-10   
   0-05    

   СЗХ    ->   ПЗХ      
    0-15   
   0-10    

ВПЕРЕД

   ПМПХ   <-   ППХ      
    7-00   
   1-00    

   ППХ    <-   СПХ      
    0-15   
   0-05    

   СПХ    <-   МПХ      
    0-10   
   0-05    

   МПХ    <-   СМПХ     
    0-07   
   0-05    

   СМПХ   <-   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   <-   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   <-   МЗХ      
    0-07   
   0-05    

   МЗХ    <-   СЗХ      
    0-10   
   0-05    

   СЗХ    <-   ПЗХ      
    0-15   
   0-10    

тип РЧВ 
 всережимный с гибкой обратной связью и гидравлическим сервомотором; закон регулирования ПИ.

Диапазоны регулировок временных характеристик системы ДАУ - таблица 3

Таблица 3

Изменение скорости вращения, 

% номин.скор.
Диапазон регулировки время изменения скорости вращения ГД,

мин – с

Нач.скор. -> Кон.скор.
Нормальная программа ДАУ
Аварийная (экстренная) программа ДАУ

ВПЕРЕД

100     <-    80
5-00   20-00
0-30   2-00

80       <-   0
0-30    0-80
-

НАЗАД

100   ->    минин.скор.
-
0-20   0-90

1.15. Данные об управляемости судна

Данные о поворотливости судна – таблица 4 (ПМПХ)

Таблица 4

Угол перекладки руля, град
Время поворота на 360 град, мин.с
Дрейф на уст.циркуляции, град
Угловая скорость поворота на уст.циркуляции, град/с
Скорость хода на уст.циркуляции, уз

35
6-04
15.7
1
9.2

15
8-00
8.6
0.76
14.1

5
11-50
5
0.53
16.8

1.16. Дополнительные данные

Параметры полигармонического дополнительного момента сопротивления (для исследования работы регулятора частоты вращения двигателя) - таблица 5.

Таблица 5

Номер гармоники
Частота, Гц
Амплитуда

1



2



3



4



5



 Вариант 3 (Шифр "Поб_гр")

Список исходных данных по судну

для выполнения курсового расчета по теме:

СИСТЕМА ДАУ ГД ГРУЗОВОГО ТЕПЛОХОДА

1.17. Общая информация

Тип судна 
танкер

Загрузка
судно в полном грузу

Эксплуатационная скорость хода 
15 уз

Одновинтовое судно с выкружкой гребного вала и бульбом

1.18. Корпус судна

Водоизмещение 
77100 т

Длина между перпендикулярами  
228 м

Ширина 
32.2 м

Осадка носом 
12.5 м

Осадка кормой 
12.5 м

Площадь проекции надводной части корпуса судна на ДП, м2
2303

Площадь проекции надводной части корпуса судна на МШ, м2
680

1.19. Гребной винт

диаметр 
6.3 м

дисковое отношение 
0.65 м

шаговое отношение 
0.75

число лопастей 
4

относительный диаметр ступицы 
0.16

относительный диаметр ступицы 
правое

тип профиля
 
1.20. Гребной вал

Длина гребного вала 
 14.7 м

1.21. Главный двигатель

Тип главного двигателя 
 малооборотный двухтактный реверсивный дизель RTA 62

марка 
RTA 62

номинальный режим:

мощность 
12180 кВт

частота вращения 
109 об/мин

мин.устойчивые обороты 
28

обороты контрпуска
36 об/мин

критические обороты
 65-74 об/мин

максимальное количество последовательных пусков
 12

диаметр цилиндра
 0.62м

радиус кривошипа
 1.075м

число цилиндров
 6

Таблица машинного телеграфа - таблица 1.

Таблица 1

Положение рукоятки машинного телеграфа
Частота вращения, об/мин
Скорость хода, уз

ПМПХ (Полный морской передний ход)
   109.0    
    15.0  

ППХ (Полный передний ход)
   100.0    
    13.8  

СПХ (Средний передний ход)
    80.0    
    11.0  

МПХ (Малый передний ход)
    60.0    
     8.2  

СМПХ (Самый малый передний ход)
    40.0    
     5.5  

СТОП 
     0.0    
     0.0  

СМЗХ (Самый малый задний ход)
   -40.     
-

МЗХ (Малый задний ход)
   -60.     
-

СЗХ (Средний задний ход)
   -80.     
-

ПЗХ (Полный задний ход)
   -90.0    
-

1.22. Система ДАУ ГД

Временные характеристики - таблица 2.

Таблица 2. Время переходов с режима на режим (мин-с)

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа ДАУ
Аварийная программа ДАУ

НАЗАД

ПМПХ   ->   ППХ      
   10-00   
   1-00    

   ППХ    ->   СПХ      
    0-10   
   0-05    

   СПХ    ->   МПХ      
    0-06   
   0-05    

   МПХ    ->   СМПХ     
    0-06   
   0-05    

   СМПХ   ->   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   ->   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   ->   МЗХ      
    0-06   
   0-05    

   МЗХ    ->   СЗХ      
    0-06   
   0-05    

   СЗХ    ->   ПЗХ      
    0-14   
   0-10    

ВПЕРЕД

ПМПХ   <-   ППХ      
   10-00   
   1-30    

   ППХ    <-   СПХ      
    0-15   
   0-05    

   СПХ    <-   МПХ      
    0-06   
   0-05    

   МПХ    <-   СМПХ     
    0-06   
   0-05    

   СМПХ   <-   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   <-   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   <-   МЗХ      
    0-06   
   0-05    

   МЗХ    <-   СЗХ      
    0-06   
   0-05    

   СЗХ    <-   ПЗХ      
    0-06   
   0-05    

тип РЧВ 
 всережимный с гибкой обратной связью и гидравлическим сервомотором; закон регулирования ПИ.

Диапазоны регулировок временных характеристик системы ДАУ - таблица 3

Таблица 3

Изменение скорости вращения, 

% номин.скор.
Диапазон регулировки время изменения скорости вращения ГД,

мин - с

Нач.скор. -> Кон.скор.
Нормальная программа ДАУ
Аварийная (экстренная) программа ДАУ

ВПЕРЕД

100     <-    80
7-00   20-00
0-30   2-00

80       <-   0
0-12    0-70
-

НАЗАД

100   ->    минин.скор.
-
0-20   0-90

1.23. Данные об управляемости судна

Данные о поворотливости судна – таблица 4

Таблица 4

Угол перекладки руля, град
Время поворота на 360 град, мин.с
Дрейф на уст.циркуляции, град
Угловая скорость поворота на уст.циркуляции, град/с
Скорость хода на уст.циркуляции, уз

35
14-08
16.9
0.41
7.2

15
18-22
11
0.33
10

5
26-53
6.5
0.24
12.4

1.24. Дополнительные данные

Параметры полигармонического дополнительного момента сопротивления (для исследования работы регулятора частоты вращения двигателя) - таблица 5.

Таблица 5

Номер гармоники
Частота, Гц
Амплитуда

1



2



3



4



5



Вариант 4 (Шифр "Аст_гр")

Список исходных данных по судну

для выполнения курсового расчета по теме:

СИСТЕМА ДАУ ГД ГРУЗОВОГО ТЕПЛОХОДА

1.25. Общая информация

Тип судна 
ЛО-РО

Загрузка
судно в балласте

Эксплуатационная скорость хода 
17.3 уз

Одновинтовое судно с выкружкой гребного вала и бульбом

1.26. Корпус судна

Водоизмещение 
11922 т

Длина между перпендикулярами  
161 м

Ширина 
23.05 м

Осадка носом 
4 м

Осадка кормой 
6 м

Площадь проекции надводной части корпуса судна на ДП, м2
4220

Площадь проекции надводной части корпуса судна на МШ, м2
568

1.27. Гребной винт

диаметр 
5 м

дисковое отношение 
0.629 м

шаговое отношение 
0.79

число лопастей 
4

относительный диаметр ступицы 
1.016/5

относительный диаметр ступицы 
правое

тип профиля
 NACA 0016

1.28. Гребной вал

Длина гребного вала 
 14 м

1.29. Главный двигатель

Тип главного двигателя 
 малооборотный двухтактный реверсивный дизель K5 SZ 70/125 B
номинальный режим:

мощность 
7600 кВт

частота вращения 
145 об/мин

мин.устойчивые обороты 
35 об/мин

обороты контрпуска
48об/мин

критические обороты
 96-108 об/мин

максимальное количество последовательных пусков
 12

диаметр цилиндра
 0.7 м

радиус кривошипа
 0.65 м
Таблица машинного телеграфа - таблица 1.

Таблица 1

Положение рукоятки машинного телеграфа
Частота вращения, об/мин
Скорость хода, уз

ПМПХ (Полный морской передний ход)
    145.    
  17.3    

ППХ (Полный передний ход)
    130.    
  15.5    

СПХ (Средний передний ход)
    120.    
  14.7    

МПХ (Малый передний ход)
     90.    
  11.0    

СМПХ (Самый малый передний ход)
     60.    
   7.4    

СТОП 
      0.    
   0.0    

СМЗХ (Самый малый задний ход)
    -50.    
-

МЗХ (Малый задний ход)
    -75.    
-

СЗХ (Средний задний ход)
    -100.   
-

ПЗХ (Полный задний ход)
    -120.   
-

1.30. Система ДАУ ГД

Временные характеристики - таблица 2.

Таблица 2. Время переходов с режима на режим (мин-с)

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа ДАУ
Аварийная программа ДАУ

НАЗАД

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа
Аварийная программа

   ПМПХ   ->   ППХ      
     6-00   
   0-40    

   ППХ    ->   СПХ      
    0-16   
   0-05    

   СПХ    ->   МПХ      
    0-08   
   0-05    

   МПХ    ->   СМПХ     
    0-08   
   0-05    

   СМПХ   ->   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   ->   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   ->   МЗХ      
    0-08   
   0-05    

   МЗХ    ->   СЗХ      
    0-08   
   0-05    

   СЗХ    ->   ПЗХ      
    0-16   
   0-08    

ВПЕРЕД

  ПМПХ   <-   ППХ      
     6-00   
   1-10    

   ППХ    <-   СПХ      
    0-16   
   0-05    

   СПХ    <-   МПХ      
    0-08   
   0-05    

   МПХ    <-   СМПХ     
    0-08   
   0-05    

   СМПХ   <-   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   <-   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   <-   МЗХ      
    0-08   
   0-05    

   МЗХ    <-   СЗХ      
    0-08   
   0-05    

   СЗХ    <-   ПЗХ      
    0-08   
   0-08    

тип РЧВ 
 всережимный с гибкой обратной связью и гидравлическим сервомотором; закон регулирования ПИ.

Диапазоны регулировок временных характеристик системы ДАУ - таблица 3

Таблица 3

Изменение скорости вращения, 

% номин.скор.
Диапазон регулировки время изменения скорости вращения ГД,

мин – с

Нач.скор. -> Кон.скор.
Нормальная программа ДАУ
Аварийная (экстренная) программа ДАУ

ВПЕРЕД

100     <-    80
5-00   20-00
0-30   2-00

80       <-   0
0-20    0-80
-

НАЗАД

100   ->    минин.скор.
-
0-20   0-90

Данные об управляемости судна

Данные о поворотливости судна – таблица 4 (нач.скорость 17.3 уз)

Таблица 4

Угол перекладки руля, град
Время поворота на 360 град, мин.с
Дрейф на уст.циркуляции, град
Угловая скорость поворота на уст.циркуляции, град/с
Скорость хода на уст.циркуляции, уз

35
6-37
19
0.87
7.2

15
8-40
9
0.68
11.7

5
12-10
5.5
0.5
14.4

1.31. Дополнительные данные

Параметры полигармонического дополнительного момента сопротивления (для исследования работы регулятора частоты вращения двигателя) - таблица 5.

Таблица 5

Номер гармоники
Частота, Гц
Амплитуда

1



2



3



4



5



2. Вариант 5 (Шифр "Хнж_гр")

Список исходных данных по судну

для выполнения курсового расчета по теме:

СИСТЕМА ДАУ ГД ГРУЗОВОГО ТЕПЛОХОДА

2.1. Общая информация

Тип судна 
контейнеровоз

Загрузка
судно в полном грузу

Эксплуатационная скорость хода 
27.1 уз

Одновинтовое судно с выкружкой гребного вала и бульбом

2.2. Корпус судна

Водоизмещение 
93129 т

Длина между перпендикулярами  
265 м

Ширина 
40.3 м

Осадка носом 
14.02 м

Осадка кормой 
14.02 м

Площадь проекции надводной части корпуса судна на ДП, м2
6400

Площадь проекции надводной части корпуса судна на МШ, м2
1270

2.3. Гребной винт

диаметр 
8.35 м

дисковое отношение 
0.8477

шаговое отношение 
1.032

число лопастей 
6

относительный диаметр ступицы 
0.2

относительный диаметр ступицы 
правое

тип профиля
???
2.4. Гребной вал

Длина гребного вала 
 52 м

2.5. Главный двигатель

Тип главного двигателя 
 малооборотный двухтактный реверсивный дизель MITSUI B&W 12K90MC
номинальный режим:

мощность 
49362 кВт

частота вращения 
100.4 об/мин

мин.устойчивые обороты 
17 об/мин

обороты контрпуска
20 об/мин

критические обороты
 60-65 об/мин

максимальное количество последовательных пусков
 12

диаметр цилиндра
 0.9м

радиус кривошипа
 1.15м

Таблица машинного телеграфа - таблица 1.

Таблица 1

Положение рукоятки машинного телеграфа
Частота вращения, об/мин
Скорость хода, уз

ПМПХ (Полный морской передний ход)
  100.4        
  27.10   

ППХ (Полный передний ход)
   86.0        
  23.23   

СПХ (Средний передний ход)
   72.0        
  19.56   

МПХ (Малый передний ход)
   50.4        
  14.02   

СМПХ (Самый малый передний ход)
   22.7        
   6.26   

СТОП 
    0.0        
   0.00   

СМЗХ (Самый малый задний ход)
  -23.0        
--

МЗХ (Малый задний ход)
  -50.0        
--

СЗХ (Средний задний ход)
  -72.0        
--

ПЗХ (Полный задний ход)
  -86.0        
--

2.6. Система ДАУ ГД

Временные характеристики - таблица 2.

Таблица 2. Время переходов с режима на режим (мин-с)

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа ДАУ
Аварийная программа ДАУ

НАЗАД

ПМПХ   ->   ППХ      
   5-00   
   0-15    

   ППХ    ->   СПХ      
    0-30   
   0-10    

   СПХ    ->   МПХ      
    0-20   
   0-10    

   МПХ    ->   СМПХ     
    0-10   
   0-05    

   СМПХ   ->   СТОП     
    0-10   
   0-05    

   СТОП   ->   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   ->   МЗХ      
    0-10   
   0-05    

   МЗХ    ->   СЗХ      
    0-20   
   0-10    

   СЗХ    ->   ПЗХ      
    0-30   
   0-15    

ВПЕРЕД

   ПМПХ   <-   ППХ      
   30-00   
   0-30    

   ППХ    <-   СПХ      
    0-30   
   0-15    

   СПХ    <-   МПХ      
    0-20   
   0-10    

   МПХ    <-   СМПХ     
    0-10   
   0-05    

   СМПХ   <-   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   <-   СМЗХ     
    0-10   
   0-05    

   СМЗХ   <-   МЗХ      
    0-10   
   0-05    

   МЗХ    <-   СЗХ      
    0-20   
   0-10    

   СЗХ    <-   ПЗХ      
    0-30   
   0-15    

тип РЧВ 
 всережимный с гибкой обратной связью и гидравлическим сервомотором; закон регулирования ПИ.

Диапазоны регулировок временных характеристик системы ДАУ - таблица 3

Таблица 3

Изменение скорости вращения, 

% номин.скор.
Диапазон регулировки время изменения скорости вращения ГД,

мин – с

Нач.скор. -> Кон.скор.
Нормальная программа ДАУ
Аварийная (экстренная) программа ДАУ

ВПЕРЕД

100     <-    80
10-00   30-00
0-30   2-00

80       <-   0
0-30    2-00
-

НАЗАД

100   ->    минин.скор.
-
0-20   2-00

2.7. Данные об управляемости судна

Данные о поворотливости судна – таблица 4

Таблица 4

Угол перекладки руля, град
Время поворота на 360 град, мин.с
Дрейф на уст.циркуляции, град
Угловая скорость поворота на уст.циркуляции, град/с
Скорость хода на уст.циркуляции, уз

35
7-10
13.7
0.81
12.7

15
11-30
7
0.5
20

5
22-20
3.7
0.28
25

2.8. Дополнительные данные

Параметры полигармонического дополнительного момента сопротивления (для исследования работы регулятора частоты вращения двигателя) - таблица 5.

Таблица 5

Номер гармоники
Частота, Гц
Амплитуда

1



2



3



4



5



3. Вариант 6 (Шифр "Хнж_бал")

Список исходных данных по судну

для выполнения курсового расчета по теме:

СИСТЕМА ДАУ ГД ГРУЗОВОГО ТЕПЛОХОДА

3.1. Общая информация

Тип судна 
контейнеровоз

Загрузка
судно в балласте

Эксплуатационная скорость хода 
28.1 уз

Одновинтовое судно с выкружкой гребного вала и бульбом

3.2. Корпус судна

Водоизмещение 
41172.0 т

Длина между перпендикулярами  
265 м

Ширина 
40.3 м

Осадка носом 
5.96 м

Осадка кормой 
9.01 м

Площадь проекции надводной части корпуса судна на ДП, м2
5876.4

Площадь проекции надводной части корпуса судна на МШ, м2
1432.75

3.3. Гребной винт

диаметр 
8.35 м

дисковое отношение 
0.8477 м

шаговое отношение 
1.032

число лопастей 
6

относительный диаметр ступицы 
0.2

относительный диаметр ступицы 
правое

тип профиля
???
3.4. Гребной вал

Длина гребного вала 
 52 м

3.5. Главный двигатель

Тип главного двигателя 
 малооборотный двухтактный реверсивный дизель MITSUI B&W 12K90MC
номинальный режим:

мощность 
49362 кВт

частота вращения 
100.4 об/мин

мин.устойчивые обороты 
17 об/мин

обороты контрпуска
20 об/мин

критические обороты
 60-65 об/мин

максимальное количество последовательных пусков
 12

диаметр цилиндра
 0.9м

радиус кривошипа
 1.15м

Таблица машинного телеграфа - таблица 1.

Таблица 1

Положение рукоятки машинного телеграфа
Частота вращения, об/мин
Скорость хода, уз

ПМПХ (Полный морской передний ход)
  104        
  28.1   

ППХ (Полный передний ход)
   98        
  26.45   

СПХ (Средний передний ход)
   82        
  22.3   

МПХ (Малый передний ход)
   58        
  15.7   

СМПХ (Самый малый передний ход)
   23        
   6.2   

СТОП 
    0.0        
   0.00   

СМЗХ (Самый малый задний ход)
  -23.0        
--

МЗХ (Малый задний ход)
  -50        
--

СЗХ (Средний задний ход)
  -72        
--

ПЗХ (Полный задний ход)
  -86        
--

3.6. Система ДАУ ГД

Временные характеристики - таблица 2.

Таблица 2. Время переходов с режима на режим (мин-с)

Начальное положение -> конечное положение
Нормальная программа ДАУ
Аварийная программа ДАУ

НАЗАД

ПМПХ   ->   ППХ      
   5-00   
   0-15    

   ППХ    ->   СПХ      
    0-30   
   0-10    

   СПХ    ->   МПХ      
    0-20   
   0-10    

   МПХ    ->   СМПХ     
    0-10   
   0-05    

   СМПХ   ->   СТОП     
    0-10   
   0-05    

   СТОП   ->   СМЗХ     
    0-05   
   0-05    

   СМЗХ   ->   МЗХ      
    0-10   
   0-05    

   МЗХ    ->   СЗХ      
    0-20   
   0-10    

   СЗХ    ->   ПЗХ      
    0-30   
   0-15    

ВПЕРЕД

   ПМПХ   <-   ППХ      
   30-00   
   0-30    

   ППХ    <-   СПХ      
    0-30   
   0-15    

   СПХ    <-   МПХ      
    0-20   
   0-10    

   МПХ    <-   СМПХ     
    0-10   
   0-05    

   СМПХ   <-   СТОП     
    0-05   
   0-05    

   СТОП   <-   СМЗХ     
    0-10   
   0-05    

   СМЗХ   <-   МЗХ      
    0-10   
   0-05    

   МЗХ    <-   СЗХ      
    0-20   
   0-10    

   СЗХ    <-   ПЗХ      
    0-30   
   0-15    

тип РЧВ 
 всережимный с гибкой обратной связью и гидравлическим сервомотором; закон регулирования ПИ.

Диапазоны регулировок временных характеристик системы ДАУ - таблица 3

Таблица 3

Изменение скорости вращения, 

% номин.скор.
Диапазон регулировки время изменения скорости вращения ГД,

мин – с

Нач.скор. -> Кон.скор.
Нормальная программа ДАУ
Аварийная (экстренная) программа ДАУ

ВПЕРЕД

100     <-    80
10-00   30-00
0-30   2-00

80       <-   0
0-30    2-00
-

НАЗАД

100   ->    минин.скор.
-
0-20   2-00

3.7. Данные об управляемости судна

Данные о поворотливости судна – таблица 4

Таблица 4

Угол перекладки руля, град
Время поворота на 360 град, мин.с
Дрейф на уст.циркуляции, град
Угловая скорость поворота на уст.циркуляции, град/с
Скорость хода на уст.циркуляции, уз

35
7-50
14
0.76
16

15
11-37
7.9
0.52
23.1

5
24-02
2
0.25
26.9

3.8. Дополнительные данные

Параметры полигармонического дополнительного момента сопротивления (для исследования работы регулятора частоты вращения двигателя) - таблица 5.

Таблица 5

Номер гармоники
Частота, Гц
Амплитуда

1



2



3



4



5



